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202620262026年福建省无人机装调检修工年福建省无人机装调检修工年福建省无人机装调检修工

职业技能竞赛样题职业技能竞赛样题职业技能竞赛样题

竞赛说明竞赛说明竞赛说明

1.竞赛时间共150分钟。其中任务一与任务二共100分

钟，任务三10分钟，任务四40分钟。竞赛开始30分钟后，

选手可以申请弃赛。弃赛后必须留在指定区域，不得干扰

其他选手操作，待本场比赛结束后方可离开赛场。

2.竞赛所需要的软件及电子资料均已经保存在工位计

算机桌面。因个人误删、篡改桌面基础资料导致无法参赛

的，不予补时、不提供技术恢复支持。

3.竞赛评判所需电子报告，裁判员仅在指定文件中查

看，比赛结束后所有电子报告均需保存完好，若选手自行

删除，后果自负。

4.开展无人机调试作业前，选手须将《无人机调试报

告》存储至D盘。在调试过程中，选手须及时保存自己编

写的电子材料。防止因意外断电、系统崩溃、软件死机等

情况造成资料丢失。如因选手个人操作不当造成资料丢

失，不予补时。



2

5.如遇设备故障或系统异常，选手应立即举手示意裁

判确认处理。由裁判记录故障时间，并视情况决定是否给

予补时。

6.评判的节点在任务中有提示，需要裁判验收评判的

各项任务，完成相应的任务后请示意裁判进行评判；各任

务裁判只验收评判一次。

7.竞赛完成后，所有文档需按页码顺序整理并上交。

赛场提供的所有物品（含工具、耗材、资料等），均不得

带离赛场。

8.录屏软件在开赛后需始终保持处于录屏状态。录屏

软件若出现异常请及时举手示意裁判处理，不得自行关闭

或暂停录屏。

9.职业素养与安全意识实行全程动态评判，覆盖竞赛

各环节。
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竞赛竞赛竞赛试题试题试题

任务任务任务一、一、一、无人机装配无人机装配无人机装配

任务描述：选手需依据给定的装配任务要求，利用无

人机零部件装调套装、配套工具及耗材，严格遵循机械与

电气装配工艺规范，快速、准确、规范地完成无人机各子

系统的装配工作。装配范围涵盖机架系统、动力系统、飞

行控制与导航系统、通信系统及任务载荷系统，确保各子

系统安装位置正确、连接可靠、布局合理，最终使无人机

达到可进行系统调试与飞行测试的技术状态。

要求参赛选手完成以下工作：

1.装配准备

⑴对照清单核查

确认所有零部件、附件、紧固件、工具与耗材的型

号、数量与《无人机装配材料清单》一致。

若发现任何装配材料的型号、数量与清单不符，应及

时报告裁判申请更换或补足。装配开始后，不予受理更换

或补足申请。

⑵外观完整性检查

结构件检查：检查机臂、中心板、脚架斜撑与横撑等

碳纤维部件有无裂纹、分层或变形。

电子元件检查：检查电机、电调、飞控等外观是否完

好，有无划痕、变形、烧焦痕迹或引脚弯曲。
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线束检查：检查线束外皮是否有破损、老化、压伤、

烧焦等现象，检查线束连接器插针是否有弯曲、腐蚀等现

象。

紧固件检查：检查所有螺丝、螺母有无生锈、滑丝或

损坏。

若发现上述缺陷可能影响无人机组装质量或飞行安

全，应及时报告裁判申请更换。装配开始后，不再受理更

换申请。

2.选型装配。

完成无人机机架系统、动力系统、飞行控制与导航系

统、通信系统以及任务载荷等的组装。要求零部件装配位

置正确，工具使用规范，各子系统装配连接可靠，整机装

配布局合理，电路接线正确，线束整理规范美

观。其中要求激光雷达安装于无人机前侧与左侧。

注意：

◆ 动力系统装配部分，若电路测量时出现短路现
象，不向选手提供电池，但可以进行任务二操作。

◆ 动力系统装配部分，若电机位置安装错误，不能
进行任务三操作。

任务二、任务二、任务二、无人机调试无人机调试无人机调试
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任务描述：选手需依据调试任务要求，使用调参软

件、上位机软件及相关工具，对已完成装配的无人机进

行飞行控制与导航系统、通信系统、动力系统与任务载

荷系统的系统化调试，确保无人机各系统功能正常、参

数配置正确、传感器校准精准，最终使无人机达到可进

行飞行测试的技术状态。

要求参赛选手完成以下工作：

1.飞行控制与导航系统调试

⑴使用调参软件完成无人机机架类型设置，将设置

结果截图并粘贴于电子版《无人机调试报告》相应位

置；

⑵使用调参软件完成无人机加速度计与水平校准，

将校准结果截图并粘贴于电子版《无人机调试报告》相

应位置；

⑶使用调参软件完成无人机指南针校准，将校准结

果截图并粘贴于电子版《无人机调试报告》相应位置；

⑷使用调参软件完成遥控器各使用通道校准（未使

用的通道禁用），将校准结果截图并粘贴于电子版《无

人机调试报告》相应位置；

⑸使用调参软件设置飞行控制模式（单开关控

制），飞行控制模式包括姿态、留待、降落三种，将设

置结果截图并粘贴于电子版《无人机调试报告》相应位

置；
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⑹使用调参软件完成电池电压监测正确设置，将设

置结果截图并粘贴于电子版《无人机调试报告》相应位

置；

⑺使用调参软件完成故障保护设置，要求保护电压

为3.7*电池芯

数，持续时间为5S,保护行为为降落，将设置结果截图并

粘贴于电子版《无人机调试报告》相应位置；

2.通信系统调试

调试遥控通信系统，确保遥控器能够对无人机进行

正确控制。

3.动力系统调试

⑴使用调参软件的电机测试功能一次性完成电机编号

测试，若发现电机编号错误，则按适当方法进行调整；

⑵进行电机转向测试，若发现电机转向错误，则按

适当方法进行调整；

⑶使用调参软件完成电调校准；

⑷使用调参软件完成电机紧急制动设置，并设置紧急

制动开关为SwB；

⑸排除影响无人机解锁的因素，使能够通过遥控器解

锁与上锁动作操控无人机电机解锁与上锁。

4.任务载荷系统调试

⑴使用激光雷达上位机软件与调参软件进行激光雷达

联调，使激光雷达有数据波动，且激光雷达相关数据要在

地面站飞行数据界面快速状态栏中显示；
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⑵进行投放器联调，使能够利用遥控器开关控制投放

器正确进行张开与闭合。

注意：

◆ 通信系统调试、动力系统调试与任务载荷系统调
试部分需要在评判环节给裁判进行现场演示，不能正确进

行演示的相关内容不得分。

◆ 动力系统调试部分完全正确才能进行任务三操
作。

完成完成完成任务一与任务二任务一与任务二任务一与任务二后举手示意裁判进行评判！后举手示意裁判进行评判！后举手示意裁判进行评判！

任务三、任务三、任务三、无人机飞行性能测试无人机飞行性能测试无人机飞行性能测试

任务描述：根据任务要求，在飞行性能测试场地对已

调试好的无人机进行飞行性能测试。

要求参赛选手完成以下工作：

1.飞行前准备

在无人机起降位置，按照正确的顺序完成无人机螺旋

桨安装、遥控器开机、飞行器连电等飞行前准备工作。

2.无人机飞行性能测试

在无人机操作区域，使用遥控器操控无人机完成以下

飞行动作：

⑴原地起飞：要求操纵无人机从起降点安全垂直起

飞，起飞高度要超过1米，水平方向机身不完全偏离起降

区；
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⑵定点悬停：要求操控无人机在起降点正上方进行悬

停，悬停时间不少于20秒，悬停高度为1.5米，高度偏差不

大于0.4米，水平方向机身不完全偏离起降区。

⑶3600自旋：要求操控无人机在起降点正上方20S内完

成 360°自旋，自旋高度为1.5米，高度偏差不大于0.4米，
水平方向机身不完全偏离起降区。

⑷四向飞行：要求操控无人机以起降区为中心按照向

前→向左→向后→向右的顺序各飞一次，每次飞行距离不
小于2米，飞行高度为1.5米，高度偏差不大于0.4 米，顺

序错误此项不得分。

⑸安全降落：要求操控无人机安全降落至起降点，降

落后无人机脚架完全不超出起降区。

3.无人机回收

无人机安全降落后，按照正确的顺序完成无人机螺旋

桨拆卸、遥控器关机、飞行器断电等工作。

注意：

◆ 在无人机飞行性能测试过程中，必须佩戴安全防
护用品，否则，裁判将终止飞行性能测试操作。

◆ 在无人机飞行性能测试过程中，需向裁判报告测
试内容，声音要洪亮清晰。

◆ 在无人机飞行性能测试过程中，若出现炸机现
象，任务三不得分。

任务三任务三任务三采用过程评分采用过程评分采用过程评分!!!
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任务四、任务四、任务四、无人机典型故障诊断维修无人机典型故障诊断维修无人机典型故障诊断维修

任务描述：根据给定的任务要求，使用多旋翼无人

机检测与维修工作台，采用无人机典型故障的诊断检修

方法，对待维修无人机存在的典型故障进行分析诊断及

维修，实现无人机飞行及应用功能的修复。

注：设备设置有20道典型故障题目，包括10道硬件

故障题目和10道参数故障题目。

要求参赛选手在多旋翼无人机检测与维修工作台上

完成以下工作：

⑴ 故障分析诊断与检测

依据故障现象，对检修无人机进行系统化的故障分

析、诊断与检测：

硬件故障：大多可通过直观现象（目视、耳听、触

摸）直接判断出故障部位与原因；少数无直观表现的硬

件故障，需借助地面站的传感器数据、日志信息或报警

状态等进行综合诊断。

参数故障：大多可通过地面站报错信息定位异常参

数；少数无报错信息的参数故障，需借助地面站相关内

容（如姿态角、振动谱、GPS精度等）进行分析，确定故

障参数。

⑵ 故障修复

依据故障诊断与检测结果，选择并执行合适的修复

操作：



10

⑶ 功能测试

完成故障修复后，利用多旋翼无人机检测与维修工

作台进行测试，确保故障现象已消除、系统功能恢复正

常、各项参数在合格范围内。

完成完成完成任务四任务四任务四后举手示意裁判进行评判！后举手示意裁判进行评判！后举手示意裁判进行评判！
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附件 1
⽆⼈机装配材料清单

序号 名称 型号/规格 数量 核查

1 上中⼼板 1

2 下中⼼板 1

3 ⻜控安装板 1

4 电池底板 1

5 侧板 4

6 机臂 4

7 电机底座 4

8 机臂管夹 4

9 脚架斜撑 4

10 脚架固定底座 4

11 脚架横撑 2

12 脚架三通 4

13 减震海绵 4

14 脚架横撑堵头 4

15 遥控器 AT9SPRO 1

16 接收机 R9DS 1

17 ⻜控 pixhawk2.4.8 1

18 安全开关 1

19 蜂鸣器 1

20 降压模块 5V3AUBEC 1

21 激光测距仪 TF LUNA 2

22 光流 MTF—01 1

23 I2C拓展板 V5 1

24 电机 X2216-950KV 4

25 电调 20A 4
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26 分电板 1

27 舵机抛投器 1

28 电池 4S 1

29 激光雷达连接线 GH1.25 4PIN-1.25 6PIN 2

30 光流连接线 GH1.0 4PIN-1.25 4PIN 1

31 I2C拓展板连接线 GH1.25 4PIN-1.25 4PIN 1

32 接收机连接线 3PIN杜邦线 1

33 电池扎带 20*255MM 1

34 螺丝盒 1

35 ⻜控减震球 13*9MM 4

36 铝柱 500MM 4

37 尼⻰螺丝 M3 4

38 尼⻰螺柱 M3*5*6 4

39 尼⻰螺⺟ M3 4

40 六⻆螺丝(蘑菇头) M3*5 60

41 六⻆螺丝(杯头) M3*5 16

42 USB-TTL模块 CH340G USB-TTL 1

43 数据线 安卓 1

44 内六⻆螺丝⼑ 1.5 1

45 内六⻆螺丝⼑ 2.0 1

46 内六⻆螺丝⼑ 2.5 1

47 套筒 5.5BOX 1
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附件 2

⽆⼈机调试报告

序号 内容 截图粘贴区域

1
机架
类型
选择
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2

加速
度计
与⽔
平校
准

3
指南
针校
准



15

4
遥控
器校
准

5
⻜⾏
模式
设置
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6

电池
电压
检测
设置

7
故障
保护
设置
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